LEGO disciplinas ,,VIRVES VILKSANA” noteikumi

Apraksts

Lego ,,Virves vilkSana” roboti savstarp&ji tiek sastiprinati kopa ar virvi vai WeDo
komplektos ieklauto k&di, kuru izsniedz tiesnesis un kurai paredz&ta 1 vai 2 stiprinajuma vietas pie
robota, lai novietotu braukSanai pret€jos virzienos un saktu sacensibas. Roboti tiek palaisti ar
viedtalruni vai planseti, kur ir uzstadita Lego WeDo, Scratch vai MakerZoid aplikacija — ar paSu

taisitu programmu to startgjot un neaiztiekot Iidz raunda nosleégumam.

vilkSanas k&des vai virves.

Sacensibu noteikumi

1. Disciplinas dalibniekiem sakotngji viediericé jabut instalétai Lego WeDo, Scratch vai
MakerZoid aplikacijai, kura tiks izmantota, lai startetu vai apturétu Lego robotu.

2. Pe&c robota tehniskas kontroles kategoriski aizliegts likt klat detalas — atlauta detalu nomaina
ar neparprotamu tiesnesa atlauju un atkartotu tehnisko kontroli.

3. Sakoties disciplinas norisei, pirms katra raunda, disciplinas dalibniekiem ir janorada vieta uz
robota, kur disciplinas tiesnesis drikst pieakét Lego WeDo komplekta ieklauto “k&di” vai
virvi. Pieak€Sanas vietai jabut lidz 2,5 cm augstuma virss sacensibu virsmas.

4. Saake€tie roboti atrodas vienada attaluma no laukuma viduslinijas jeb laukumu sadalosas
linijas, kurai ir japarvelk pari pretinieks. Saakéto robotu kéde vai virve pirms starta ir
nostiepta virs sacensibu virsmas.

5. Kad abi roboti ir saakéti kopa, pec tiesnesi signala, dalibnieki reize savas aplikacijas nospiez
“starta” pogu. Tiesnesis seko, lai dalibnieks nenospiez “starta” pogu atrak par starta signala.
Ja dalibnieks nospiez atrak “starta” pogu, brauciens tiek atcelts un uzsakts p€c tiesnesa
signala no jauna. Ja dalibnieks nospiez atkartoti “starta” pogu atrak par tiesneSa starta
signalu, dalibniekam brauciens tiek ieskaitits ka zaudets.

6. Roboti uzsak braucienu katrs pretéja virziena, meginot parvilkt pretinieku laukuma

pretinieka robota korpus sasniedz to.



8. Viena cina Lego WeDo virves vilkSana ietver ne vairak ka 2 raundus, tadgjadi uzvar tas,
kurs ir uzvargjis pretinieku vismaz 1 raunda.

9. Ja 30 sekunzu laika neviens no robotiem nav aizvilkts 11dz sadaloSajai Iinijai, uzvar tas, kura
robots atrodas vistalak no laukuma sadalo$as linijjas. To nosaka péc kédes vai virves
savienotdja, uz kuru pusi tas ir pavirzjjies talak. Ja péc 30 sekundeém kedes savienotajs
atrodas precizi sakumpunkta, brauciens peéc tiesneSa ierosinaSanas un abu dalibnieku
piekriSanas tiek partraukts un uzsakts atkartoti. Ja raunda cina notiek vienlidzigi vairak ka 1
minti, tad tiesnesis var to partraukt. Ja ar péc otra méginajuma kédes savienotdjs ir atkal
sakumpunkta vairak ka 1 miniiti, abiem dalibniekiem tiek pieSkirts katram pa vienam
punktam(1 p-ts).

10. Ja kads robots tehniski nav gatavs vai nespej p&c tiesnesu starta signala divu minasu laika
(bez citu palidzibas pasam sakartojot robotu turpat uz sacensibu laukuma) uzsakt startu, tiek

pieskirts zaud€jums raunda(0 p-ti).

Sacensibu norise
Sacensibu norisi nosaka organizatori, nemot véra dalibnieku skaitu. Ja dalibnieku skaits ir
liels, tiks izmantotas apakSgrupas finala turnira dalibnieku noteikSanai. Finala turniri notiek p&c
divkarsas izslegsanas sistemas. Ja dalibnieku skaits ir mazs, tie uzreiz automatiski piedalas finala

turnira pec ta noteikumiem.

Sacensibu laukums
Sacensibu laukums ir mini lego sumo vai cits laukums, kas sadalits uz pusém divas vienadas

dalas. Péc nepiecieSamibas, laukums var biit arT kvadrata veida 1 metrs x 1 metrs vai arf cits ko

nosaka organizatori.

Prasibas robotiem

Augustums Platums (cm) Garums (cm) Svars (kg)
(cm)
LEGO WeDo | Neierobezots Ne vairak ka | Ne wvairak ka | 0.300
vai MakerZoid 14 cm 14 cm

Kur robots sastav tikai no Lego WeDo vai MakerZoid Robot Master Standard konstruktora

pieejamajam dalam. Robota ir pielaujams 1 programmeéjams vadibas bloks un 1 motors.



Dalibnieku vecumposms

Disciplina drikst piedalities dalibnieki l11dz 9 gadu vecumam(3.klase) sacensibu diena.
Pielaujami ar vecaki dalibnieki no 10 Iidz 12 gadu vecumam(4.- 6.klase) sacensibu diena, ka ceribu
disciplinas dalibnieki, iespgjams bez balvam un izcinitas vietas, bet ar rezultatu fiksaciju. Rezultati

var tikt apkopoti ieverojot robotu grupas(WeDo un/vai MakerZoid).



