LEGO disciplinas ,,LinijsekoSanas” noteikumi

Apraksts

LinijsekoSana ir viena no popularakajam robotikas disciplinam. Sacensibu mérkis robotam ir
pilniba autonomi parvietoties no starta 1idz finiSam p&c iespgjas 1saka laika. Disciplinas laukums jeb

trase sastav no melnas linijas uz balta fona.

Sacensibu mérkis ir péc iesp€jas atrak izbraukt trases pilnu apli nepazaudgjot sekosanas Iiniju.

Visparigie noteikumi

1. Sacensibu organizatori patur tiesibas sadalit robotus apakSgrupas, vadoties péc dalibnieku
vecuma, prasmju limena vai jebkura cita raksturliecluma. Tiesnesim ir tiesibas robota
apakskategoriju mainit, ja pastav uzskats, ka robots atbilst citas apakSgrupas [imenim.

2. Sacensibu organizatori patur tiesibas ierobezot robotu skaitu uz vienu dalibnieku.

3. Ja tiesnesim rodas aizdomas par krapSanos, tas ir tiesigs veikt parbaudi dalibnieka robotam.
AtteikSanas no S$is parbaudes vai krapSanas atklasana paredz dalibnieka un ta robota
diskvalifikaciju.

4. NB!Komunikacija ar tiesnesi notiek tikai latvieSu vai cita valoda, kura piekrit
komunicéet tiesnesis.

5. NB!Rupja uzvediba vai tiesne§a lemumu neievérosana nav pielaujama, un tiesnesim ir
tiestbas diskvalificet dalibnieku bez iepriekséja aizradijuma.

6. NB!Izmainas noteikumos vai to atcelSana var tikt pienemta péc sacensibu organizatoru
lemuma.

7. NB!Neskaidribu gadijuma noteikumi ir jaskata péc butibas, nevis burta. Gala lemums

par atbilstibu ir sacensibu tiesneSu parzina

Sacensibu noteikumi

1. Lai iegiitu rezultatu, robotam veiksmigi javeic viens pilns aplis sacensibu norises laika
2. Uzvaretajs var tikt noteikts sekojosos veidos:

e P&c labaka trases laika no X m&ginajumiem.



10.
11.

12.

e P&c labakavidgja trases laika no X-2 méginajumiem, atnemot 1 labako un 1 sliktako
laiku (2 m&ginajumi var bat DNF).

Sacensibu organizators nosaka sacensibu formatu un meginajumu skaitu.

Viena méginajuma robots veic 1 apli.

Robotu tehniska kontrole notiek pie 1. méginajuma veikSanas sacensibu norises laika. Ta

nenotiek atseviska laika.

Pirms m&ginajuma katrs dalibnieks pats ir atbildigs par savas robota gatavibu braucienam.

Sacensibu norise
Sacensibas noris dzivas rindas kartiba, ja nav noteikts duelu formats.
Pienakot dalibnieka kartai, dalibnieks parada tiesnesim sava robota numuru.
P&c tiesnesa atlaujas, dalibnieks novieto robotu pie starta pozicijas. Robota dalai jaatrodas
viena Iimeni ar starta poziciju.
Dalibniekam ir dota 1 miniite, lai startétu savu robotu. Starta neuzsakSanas rezultata,
méginajums tiek fikséts ka DNF [Did Not Finish].
Trases pieveikSanai ir dotas ne vairak ka 3 miniites. NeieklauSanas gadijuma, robots janonem
no trases.
Robotam, pazaudgjot liniju, tas var atgriezties kada no nobrauktas trases vietam. Pretgja
gadijuma méginajums tiek fikséts ka DNF.
Robotam, pazaudgjot Iiniju ilgak par 5 sekundém, méginajums tiek fikséts ka DNF.
Robota darbibu nedrikst ietekmet méginajuma laika, ja notiek ietekmésana, tad dalibnieks tiek
diskvalific€ts turpmakam sacensibam $aja disciplina.
Dalibniekam kategoriski aizliegts kapt uz sacensibu trases, ja notiek uzkapsana, tad dalibnieks
tiek diskvalificéts turpmakam sacensibam $aja disciplina.
P&c méginajuma, dalibnieks var pamest disciplinas vietu tikai p&c tiesnesa signala.

NB! Ja robota brauciena starta nenostrada laika skaitiSanas sist€ma, tad tiek dots papildu

méginajums.

NB! Ja robota brauciena fini§a nenostrada laika skaitiSanas sist€ma, tad tiek dots(-1) atlauts(-1)

papildu meéginajums(-i), lidz robots finise trasi.

Sacensibu laukums jeb trase

Trases linija no pamatnes malas ir vismaz 10 cm attaluma

Minimalais attalums starp divam Iinijam jebkura posma ir vismaz 20 cm.



3. Trase ir “bezgaliga”, t.i., robotam nav jaatrod konkréts finiSa punkts.

4. Traseg ir brivi noteikta starta pozicija pirms laika kontroles mehanisma uz trases linijas.

5. Tras€ ir iesp&jami dazadi 90 gradu krustojumi, kuri jaskerso braucot taisni.

6. Tras€ ir iesp&jami 90 gradu pagriezieni.
7. Tras€ ir iesp&jami aplu sektori ar radiusu vismaz 20 cm.
8. Melnas linijas platums ir 15 mm.
9. Trase ir aprikota ar automatisku vai dalgji automatisku laika kontroles mehanismu.
Prasibas robotiem
Augustums Platums (cm) Garums (cm) Svars (kg)
(cm)
LEGO, KAZI | Ne vairak ka | Ne vairak ka | Ne vairak ka | Ne vairak ka
vai MakerZoid | 20 cm 20 cm 25 cm 1,000

1. TiesneSa izm&ru meéramais un svari tehniskaja kontrol€ tiek uzskatiti par etalonu.

2. Robotam jabiit pilniba autonomam.

3. Robotamjabiit sp&jai sekot linijai dazados apgaismojuma apstaklos.Stidzibas netiks izskatitas.
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Robotamir jaspgj pilniba nobloket laika skaitiSanas sisteémas gaismas staru, kas ir 2 cm
diametra un var atrasties I1dz 5 cm augstumam.

5. Robota konstrukcija aizliegts izmantot lipigas un ellainas vielas vai materialus, kas atstaj
smérgjumus.

6. Robots nedrikst radit bojajumus laukumam un ta infrastruktirai, ja tadi tiek konstatéti
dalibnieks un vina robots tiek diskvalificéts konkrétaja disciplina.

7. NB! LEGO robota konstrukcija drikst sastavét tikai no LEGO, KAZI un MakerZoid
komplektos pieejamajam detalam.

Dalibnieku vecumposms

Disciplina drikst piedalities dalibnieki Iidz 12 gadu vecumam(6.klase) sacensibu diena.
Pielaujami ar vecaki dalibnieki no 13 gadu vecumam sacensibu diena, ka ceribu disciplinas
dalibnieki, iesp&jams bez balvam un izcinitas vietas, bet ar rezultatu fiksaciju. Rezultati var tikt

apkopoti ieveérojot robotu grupas(LEGO, KAZI un/vai MakerZoid).



